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概述：


工控机和数码相机采用两个串口控制，以码分方式确定由谁发送照片。
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要传输照片时，先由工控机向相机控制器通过串口1发送一条消息，要求他不要拍照，并且将数码相机置于传输状态。然后由串口2向数码相机索取照片。照片索取完成后，由工控机通知控制器切换数码相机到拍照状态。本文档中的消息最长不超过64字节。
消息格式：

	字节
	1Byte
	1Byte
	1Byte
	N Byte
	1Byte

	内容
	0xaa
	相机控制器号
	长度
	消息内容
	校验


说明：

1． 校验：

校验域包括相机控制器号、长度、消息内容；校验方法为按字节的异或，例如消息为0xaa 0x01 0x02 0x34 0x 45,则最后的校验字节为0x01⊙0x02⊙0x34⊙0x45, ⊙表示异或
2． 相机控制器号：

一个路口每个相机控制器的唯一标志，编号分别为0，1，2，3, 相当于地址，在多机通信中，发送地址时，将串口数据的第9位强制置1，以表示由哪个相机控制器接收数据，发送数据时，将串口数据的第9位置0，正常通信。

3． 长度：

为消息内容长度
消息内容格式：

	消息类型（1Byte）
	内容（不定长）


1． 工控机往相机控制器方向的消息：

1． 将要取照片：

	类型
	内容

	0x01
	无


2． 取照片完毕：

	类型
	内容

	0x02
	无


2． 相机控制器往工控机方向的消息：

1．感应器、信号灯状态消息：

	类型
	内容

	
	感应器状态(1Byte)
	信号灯状态（1Byte）

	0x01
	见说明1
	见说明2


说明：

1． 感应器状态有以下值：0x00：正常；0x01：不正常；

2． 信号灯状态有以下值：0x00：正常；0x01：不正常；

3． 如果感应器状态和信号灯状态都正常，则可以不发送本条消息。直接应答即可。
4． 本条消息只能作为工控机的“将要取照片消息“的应答消息。

2． 相机控制器状态消息（保留以后用）：

	类型
	内容

	0x02
	未定


说明：

1． 本条消息只能作为工控机的“取照片完毕消息“的应答消息。没有时直接应答。
2． 工控机发出“取照片完毕消息“后，如果一直收不到相机控制器的应答消息。则工控机要等2小时以后才能与另外的相机控制器通信，以保证这个相机控制器的照片已经完全取完。
协议过程：

1． 每一次协议过程都由工控机发起，相机控制器不能发起。

2． 对于工控机的每一条消息，相机控制器被动应答且必须应答。

3． 相机控制器若有消息，则在每一次的应答中传输。

4． 若工控机往相机控制器发送的消息出现问题，则相机控制器不给出应答。

5． 若工控机发消息后，等待3秒钟，如果在3秒内未收到应答，则重发。

过程如下：
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